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= INSTRUMENTS /bE MEXICO Sa. N°/SERIE: CONFIGURACION. FECHA DE VENTA. GUIA RAPIDA

MODO DE CONFIGURACION MODO DEL DISPLAY x
PRESIGNA_POR 5 SEGUNDOS PRERIONA UHA SOUA VEZ y 1. Para entrar al modo de configuracion es necesario apagar el instrumento oprimir las teclas
@ @ AUTO EXAMINAR @ @——h ProG — Cont —» End flecha hacia arriba y funciones”, encender el instrumento y mantener oprimiendo por aprox.
+ . S seg. o hasta que aparesca en el display "inPt (codigo de entrada).
2. Para entrar a la definicion de hardware en donde se selecciona el tipo de entrada y el tipo
—pv @ » —-—p@ @ @ de salidas que se desean, es necesario que el display este en el comando “inPt y oprima
| al mismo tiempo las teclas “flecha hacia abajo y funciones”, tendra en el display la palabra
¥ v v ¥ ¥ dEFn” (definicion del hardware), y un codigo:
(COD. ENTRADA) DEFINICION DEL (DISPLAY INICIAL) (LLAVE) (LLAVE) (DISPLAY INICIAL) |
™ inPt < ULoc ULoc PV/SP N6400/Z _— '
" . PV Modelo 1 l . [ Opciones
(ACCION REV/DIR) = i | (RATE DE RANPA) 1 & | (FILTRO DIGITAL) Entraad Salida 3 opcional
o
CtrL v @ 1 ... -, Fikt (SALIDA 1 MAX.) ‘ Salida 1 principal . Salida 2 opcional
O — > . _
. TR AR P - tn el cual el primer digito es el tipo de entrada y los otros tres restantes som los tipos de
(TIPO DE ALARMA 1) vy (SETPOINT FINAL) ﬁ (OFFSET) salida 1 principal, salida 2 y 3 opcional. Los dos digitos finales son opciones, seleccionelos
ALAT @ SP i . ol (CICLO SAL. 1) oprimiendo la tecla “funciones”. Para realizar un cambio oprima las teclas “hacia arriba o
, B cti hacia abajo” segun su eleccion y oprima la tecla "run” para confirmar cuando el display
(TIPO DE ALARMA 2) (RAMPA SP FINAL) | | & (% DE SALIDA 1) este flacheando. Si realiza un cambio es importante revizar que las tarjetas opcionales esten
ALA2 = (CONTROL AUTO/MAN) _— g S Out 1 (CICLO SAL. 2) ensambladas y los puentes est_en en su posicion corre;ta'(ver pags. 2—1 al 2—6 del manual
S — ct2 del producto vol. Il), una relacien se muestra en las siguientes tablas:
= ™ Auto ﬁ
INHIBIR ALARMAS (TIEMPO DE RAMPA) (% DE SALIDA 2)
( i ) COMUNICACION 1 - E - e (VALOR ALARMA 1) TIPO DE ENTRADA PUENTE TIPO DE SALIDA 1 PUENTE TIPO DE SALIDA 2 y 3| PUENTE OPCIONES
- 5 X_AT 1= RTD/CD (mV) SIN 1= Relevador LJ5 y LJ6 = Ninguna 10= Com. RS—485
; OPCIONES (SALIDAS ACTIVADAS) 1 & PROP. 1 2= Termopar LJ3 2= SSR L4 y LJ7 = Relevador SIN 02= Alim. 24V
(MODO E;LE PROG.) ( e ) . (F’LATAFD:MAJ % fBA“DﬁP: ) et 3= CD Em)A) LJ2 3= CD D-10v)) LJ8 = SSR ) SIN 12= RS—-485 y 24V
INICIAR /DETENER ust — 4= CD (V LJ1 4= CD (D—-20mA LJS = CD (0O-10V LJ8
o PROGS. REMOTO —; AHY1 5= CD (0-5V) LJ8 = CD (0-20mA) LJS * Tarjeta opcional
* i i | - — - s
(USO DE SALIDA 2) (TEMPO DEL SEG) | | Z (BANDA PROP. 2) Tarjeta CPU PCB {Alimentacion)| 7= CD (4-20mA) e = E_Sg% A) -
USE2 (SELECCION PROGS.) 1 —-—=t ] 5 2 Pb2 (VALOR ALARMA 2) * Tarjeta PSU PCB (Procesador) = Triac
| @ 7 X_A2
(USO DE SALIDA 3) hroc (FIN DE PROG.) (RESET) . : ¥ Tarjeta opcional
USE3 End 3 rSEt (HYSTERESIS) Para salir de la definicion del hardware, coloquese en "dEFn” y oprima las teclas "funciones y
AHY2 flecha hacia abajo”, con lo cual regresara al codigo de entrada "inPt”. Para vizualizar los
(USO DE LOS LED'S) (CICLOS) (RATE) parametros de configuracion (accion del control, alarma 1, alarma 2, inhibir alarma, uso de la
LE4S eYel 3 FAtE | (PUNTO DECIMAL) | salida 2, uso de I.q salida 3, compensucion_ CJC, y Iche) c’:’primc fe tgclo 'funciones. Si devseo
z Prt hacer algun cambio en los parametros, oprima las teclas "flecha hacia arriba o flecha hacia
AUTOMANTENMENTO)] [ (PTOTOGOLO COM) (TIEMPO BASE)® (OVERLAP) abajo’, segun su eleccion, y oprima la\ tecla “run” para confirmar el cambio. Para salir del )
sadiis B e bASE - oL (ESCALA, MAXINA) modo de configuracion coloquese en "inPt" y oprima las teclas "flecha hacia arriba y funciones
; rhi 3. Al realizar un cambio en la configuracion, oparecen unos puntos en el display, para quitarlos
(RETRASAR INICIO) (DIRECCION COM.) (BANDA DE MANTO.) (MANUAL RESET) Con']bie un :»._falor en los parametros del set con las tECJ.CIS "flecha hcha Grrit_:ao_ o ﬂechu_hccia
dELY Addr GSb g biAS (ESCALA MINIMA) hacia abajo . Parg entrara a los parametros del set ubiquese en el display inicial y oprima
3 A simultaneamente “flecha hacia arriba y funciones”, apareceran unas opciones las cuales son
ro——— (ConPENSACION) | (EVENTOS 1-8) (ON/OFF) = para en;c_rur;j a Ilos por_umetroDs de Ioi progrurnr.rs “ProG", a iI:c:.s purgmet:;:s del set Co|nt. y
oy B £ 71 DIFERENCIAL TCONTROL NANUAL) para salir ce las opciones. Para entraf a cualquier parametro oprima "funciones” en la opcion
e que desea, por ejemplo para entrar a los parametros del set, cuando aparesca en el display
— T "Cont” oprima "funciones’, entara a la llave del set (por default 10), y oprima "funciones” con
CHREL BTN P e I WERS S g ot 0 cual estara dentro de los parametros del set. Para entrar a los parametros de los progra—
i e - (TN mas se sigue el mismo procedimiento. Si desea salir de los parametros del set, oprima Ias
o teclas ‘funciones y flecha hacia arriba”, apareceran las opciones y seleccione con la tecla
(VELOC. DE COM.) | | (LLAVE PROG.) (DEFINIR LLAVE) (REGISTRO MAX.) funciones” la opcion "End” (salir) que lo regresara al display inicial. Para hacer un proarama
. op q g play _ Prog
bAud LocP Uloe e (COMUNICACION) primero seleccione el programa (1 a 4 programas) desde el modo del display, entre en los
7 Cokn parametros de los programas (cuando en las opciones aparesca "ProG oprima la tecla “fun—
AL INSTALAR TARJETAS OPCIONALES (HARDWARE), ES (REGISTRO MIN.) ciones  y entrara a una llave por default 10 y oprima nuevamente ‘funciones para entrar), ya
NECESARIO COLOCAR LOS JUMPERS EN SU roPL (CONTROLAR LLAVE) dentro de‘fos parametros r]lc:ga .cuclqlwer cambio que desee, y cucndp llegue ql ultrmo para—
POCISION CORRECTA . Loc metro oprima nuevamente funciones”, lo cual lo regresara a las opciones, y seleccione End
PARA REVISAR para salir y regresar al display inicial.
@ PARA FUNCIONES v & O MOVER NUEVO_cicL a7 NOTA: Si va a realizar algun cambio en el modo de configuracion, ver los codigos en las
PARAMETROS REGRESA A pags. 3—-3 y A—=1 al A-3 del manual del producto vol. ||
Si va ha realizar algun cambio en los parametros del set puede auxiliarse en las pags.
RUN | PARA CONFIRMAR E INICIAR PROGRAMAS 3=1 al 3-9 del manual del producto vol. |
NOTAS
. LAS BASES DE TIEMPO SON EN MINUTOS U HORAS SEGUN LA BASE ELEGIDA "bASE" IMPORTANTE
2. SOLO APLICA S| LA SALIDA 2 EOSR CE{liEGIDA COCME%OS{\,L!EQ %E ENFRIAMIENTO
3. NO APLICA SI LA BANDA PROP IONAL ES PbX=
4. APARECERAN i1 o diFZ o diff” SEGUN LAS SALIDAS I it i e i s L e ANTES DE INSTALAR EL EQUIPO VERIFIQUE QUE LAS TERMINALES
5. ESTE PARAMETR 0 AL, A Iy =h, =L, =D, »
6. SOLO APLICA SI LA ENTRADA ES DE CORRIENTE DIRECTA DE CONEXION COINSIDAN CON LA CONFIGURACION ELEGIDA
7. ES APUCABLE SOLO SI LA OPCION DE COMUNICACION ES ELEGIDA . a

E—-GUIA15 TELEFONOS (SERVICIO): 5884-9892, 5884-9893, 5884—5548, 5884—5567




== 5 5 ?INSTRUMENT S S s B N°/SERIE: CONFIGURACION: . FECHA DE VENTA: GUIA RAPIDA

GUIA DE CONEXIONES PARA EL MODELO 6400 GUIA DE LOCALIZACION DE PUENTES (6400)
Conexion para el modelo 6400 TARJETA CPU PCB DE 1/16 DIN (Salida 1 de Relevador/SSR/Estado Solido)
TIPO DE ENTRADA POSICION
E::m RTD O DC (mV) SN [EES[E]
o TERMOPAR L3 NN
DC (ma) LJ2
We L7 DC (V) W1 [EEEs
— La salida 1; Es la salida principal de control TiPO DE SALIDA POSICION
(Relevador mecanico, Relevador de RELEVADOR MECANICO|LJS y LJ6EEE=
estado solido SSR, y Corriente Conexion recomendada para la alimentacion ‘ e
directa en V. o mA) s LRI
| | . | FUSIBLE w2 RELEVADOR SSR U4 y W7 GTig
— La salida 2; Es la salida de enfriamiento, alarma, g il i som L3 (ESTADO SOLIDO)
evento o activacion de programas =
(Relevador, SSR y Corriente directa en V o mA) 10 J . N & & —_- =
— La salida 3; Es la salida de Alarma No. 1

(Relevador, SSR) o Retransmicion

del SP o VP (Corriente directa) FUSIBLE 1A
TARJETA CPU PCB DE 1/16 DIN (Salilda 1 de Corriente Dlracia)
- i TIPO DE ENTRADA POSICION
r RTD O DC (mv) | SIN Ea=m]
: = TERMOPAR LJ3
o SALIDA 3 DC (mA) L2 MEEs
ESTADO SOLIDO DC (V) W1 [EiEs
gl E::H ,- _TIPO_DE_SALIDA POSICION
DC/SSR . DC (0-10 V) J8
-l : B DC (0-20 mA) | We MW
RELEVADOR L1 DC (0-5 V) LJ8
E" % ‘% - L3 DC (4=20 mA) e NN
i
Larm .8,
g (o4 g+- EN/O 1] Tefi 78] [7] , w
5 48%- % - - 2 coN-{2 8] 53
- ¥ -— @ M3 S~ Yo-264v T 24V T, 00 2%
Eg . ___,_C 2 10N 50/80Hz Z 50/60Hz — 4 >3
i et T -
£2 (-— - - - L 6| (35| 124 SEE - 328
s ¢ g3 11l =
o © - ©
0) < 5 =82
> 3 % RELEVADOR TARJETAS OPCIONALES PCB PCB (Salida 2/Salida 3 de Corriente Directa)
- +4 ¢ )= ®
DC/SSR e
I~ 1
ESTADO SOLIDO LJ® LJB
AN TIPO DE SALIDA POSICION
SALIDA 2 0C (0=10 V) LW SN
DC (0-20 mA) e [N
pC (0-5 V) s EEW
DC (4-20 mA) e [EE]s

NOTA: LA TARJETA OPCIONAL DE RELEVADOR MECANICO Y DE RELEVADOR DE ESTADO SOLIDO (SSR) NO TIENEN PUENTES

RANGOS DE ENTRADA
TERMOPAR RTD CORRIENTE DIRECTA
TIPO RANGO CODIGO|TIPO RANGO CODIGO RANGO CODIGO RANGO CODIGO
R 0-1650°C 1127 | K | =200-760°C | 6726 0-800°C 7220 0-20mA 3413
R 32-3002°F | 1128 | K [-328-1399°F| 6727 32—-1471°F 7221 4—20mA 3414
S 0—-1649°C 1227 | K |-200-1373'C| 6709 32=-571°F 2229 0-50mV 4443
S 32—-3000°F | 1228 | K |-328-2503F| 6710 -100.9-100.0°C 2230 10-50mV 4499
NOTA: La configuracion e instalacion debe ser echa por personal capacitado (West Instruments de Mexico no se responsa-— J | 0.0-205.4°'C| 1415 | L | 0.0-205.77C | 1815 -149.7-211.9F 2231 0-5V 4445
biliza por una mala instalacion del equipo o uso fuera de especificaciones J 132.0-401.7'F| 1416 L [32.0-402.2°F| 1816 0-300'C 2051 1=5V 4434
J 0—-450'C 1417 | L 0-450°C 1817 0.0-100.9°C 2295 0-10V 4446
J 32-842°F 1418 | L 32~841°F 1818 32.0-213.6°F 2296 2-10V 4450
. IMPORTANTE J 0-761°C 1419 | L 0-762°C 1819 —-200-206"C 2297
J 32—-1401'F | 1420 | L 32-1403F | 1820 -328—-402'F 2298
ANTES DE INSTALAR EL EQUIPO VERIFIQUE QUE LAS TERMINALES L1-200-287C] 1205 LB 1211 3315% 11934 | -109.9-837.9¢ L
DE CONEXION COINSIDAN CON LA CONFIGURACION ELEGIDA T 10.0-260.6C | 1541 | N | 0=1399°C | 5371 | |
® ™ |32.0-501.0°F] 1542 | N 32-2550°F | 5324 .

E-GUIAT6 TELEFONOS (SERVICIO): 5884-9892, 58849893, 5884-5548, 5884-5567
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